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37 (76)式下 [一般基礎 14 の(9)式] [一般基礎 13 の(9)式] (P.188) 
44 図 6.18 、 、 、は各端子ですべて開放のとき････ ①、②、③は各端子ですべて開放のとき････
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8 行目 
(b)固有ベクトルの求めか方 (b)固有ベクトルの求め方
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235 図 9(ホ) 
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264 表 6(イ) 
回路定数 
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265 表 6(ヘ) 
Ｔ分岐 
 
 
図(右) 

  

265 表 6(ヘ) 
備考欄 
5,6 行目 

Ｔ´→Ｔ 
Ｔ″→Ｔ 

Ｔ´→Ｔ1 
Ｔ″→Ｔ1 

265 表 6(ト) 
接地 

(単位が抜けている) [単位 nH/mm] 

266 図 37 
横軸 

(横軸 軸タイトル抜け) 
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